SmartBot

ROBOT LIMPIA SUPERFICIES PROFESIONAL

j J Estacidon de carga

] : Bateria extraible. Plug&Play

Dimensiones (mm) 503*503*629mm
Peso neto(Kg) 50Kg
Depdsitos agua/residuos(L) 10L
Tiempo de cargalh) 2-3h
Puesta en marcha <100s
, Mopa: 12h
Autonomia [h) Fregando / Aspirando: 6h
Eficiencia de limpieza(m?/h) 800m2/h
Ruido(db) 62db
Velocidad de limpiezalm/s) Max 1.1m/s
Ancho de limpiezalmm) Fregado/Aspiracion/Mopa: 440mm
Si
Si
Modos de limpieza Fregado, aspiracion y mopa
Recarga automatica Si
Avisos por voz Si
Interruptor de emergencia Si

. Tipos de control

Control remoto
Control tactil

Colaboracion Multi-robots

Control por APP
Si

Sensores

Radares ultrasonicoy Lidar
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limpieza perfecta para entornos profesionales
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www.smartbot.es




