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B Fundada en 2016 B Robots de reparto y desinfeccion
B Empresa china de alta tecnologia B Productos vendidos en mas de 50 paises
B Sede en Shenzhen B Uso extendido en restaurantes, hoteles, edificios de oficinas,

B Mas de 60 centros de servicio hospitales, cibercafés y karaokes

B Socios de la marca: Haidilao Hotpot, JD, Woowa Brothers, HomePlus,
Bytedance, LG y hoteles Sheraton
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lll Acerca de Pudu ‘ H |tOS /

2020
m CES 2020

B Lanzamiento de Puductor
2019 :

B Recaudacion de mas de
15 millones de dolares
en financiacion de serie

B 5000 robots vendidos

B Lanzamiento del nuevo producto

2018 HoloBot, robot de reparto en B de Meituan en julio
edificios en la CES en EE. UU.
= Apetrtu:ja o:e|[§egundo B Recaudacién de cerca de 15
+ . . : .
éehr;rzodue = m Cooperacion estratégica con millones de dolares en
2017 9 Haidilao Hotpot financiacion de serie B+ de
Sequoia Capital China en
== 2016 B Lanzamiento de PuduBot ™ ;aenrzearglrfgtoaflgl robot | o e i T agosto
e oL Xiabu Xiabu m Contribucién en la lucha
istintos entornos
B Fundada en . P GazeBot en SH contra el COVID-19 en
Shenzhen ncorporacion a . mas de 100 hospitales
—ermele e e el B Apertura de sucursal en Pekin en China P
B Galardonada como - :
. B Lanzamiento del robot de reparto B Personal de la empresa:
® Galardonada en los empresa china de alta BellaBot y del Robot de de 100 a méas de 600

premios alemanes Red tecnologia

Dot al mejor disefio devolucion de platos HolaBot



I" Introduccidn al producto: HolaBot

Olvidese de los trabajos
sucios y repetitivos

HolaBot es un robot profesional disenado para distintos

entornos de recogida.

« Mejor desempeno: HolaBot posee una capacidad de carga de hasta
60 kg. Incluye 4 bandejas y un compartimento resistente al agua IPX5.
Sus magnificas capacidades profesionales otorgan a HolaBot una
eficiencia de recogida sin precedentes

« Mas inteligente: HolaBot es compatible con la funcion de
buscapersonas y la tecnologia Air Motion. Con su base modular y
el sensor de profundidad de rango completo, HolaBot redefine los
robots de recogida




I Introduccidn al producto: HolaBot

Diseno para recogida

Eficiente: gran capacidad de 60 kg, movimiento rapido, el doble de

eficiente que el personal

Seguro: evita obstaculos al instante para ofrecer un movimiento
fluido,
resistente al agua y a las salpicaduras

Asequible: coste de tan solo 5 $ al dia

Sencillo: no necesita mantenimiento adicional, basta con cargarlo

Durqglero: prueba de durabilidad de 73 000 km (datos basados en
prueba

en entorno concreto)




I Introduccion al producto: entornos de trabajo

La eleccion perfecta para distintos entornos interiores

Pudu Robotics ha investigado y desarrollado de manera independiente sus propias tecnologias de navegacion y
posicionamiento de robots basadas en una solucion de varios sensores. HolaBot se puede utilizar ampliamente en entornos
comerciales como restaurantes, hoteles, edificios de oficinas, etc.

4° B

Restaurante Karaoke Cibercafes Hospital

G

Edificios publicos Oficina Centros comerciales

Hoteles



Ill Funciones del producto

Reparto sin contacto: la seguridad es lo primero

La pandemia del COVID-19 ha cambiado profundamente nuestra forma de vivir y producir. HolaBot es compatible con la funcion de
buscapersonas, rastrea el objetivo siguiendo las indicaciones de voz y recibe comandos de funcionamiento remoto. Es una solucion vital
para la época pospandéemica. En los restaurantes, HolaBot recibe las instrucciones procedentes de los buscapersonas y recoge los platos

automaticamente, sin necesidad de operaciones manuales, lo que reduce el contacto entre personas y aumenta la eficiencia.
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Funciones del producto

Funciones de HolaBot

Capacidad de carga de 60 kg

Funcion de buscapersonas, permite dar instrucciones con
versatilidad

Con la tecnologia Air Motion, solo tiene que agitar la
mano para indicar al robot que se vaya

Reconocimiento de voz para una experiencia de manos
libres y matriz omnidireccional de seis micréfonos para
que el robot localice la fuente del sonido en tiempo real

Compartimento interior resistente al agua IPX5



"I Funciones del producto

Desempeno profesional, potencia de recogida

Gran capacidad de carga Mayor capacidad de adaptacion

En el entorno de limpieza de platos de un servicio de
comidas, el personal tiene que limpiar muchos platos
grasientos y tirar sobras. El compartimento interior de
Hola es el primero en el sector de la hosteleria en
lograr la certificacion de resistencia al agua IPX5 y se
puede desmontar y lavar, una caracteristica practica
para que el personal pueda cargarlo y limpiarlo.

b
4

HolaBot, que tiene integrado un compartimento
ultragrande de 120 |, incluye una zona de carga de
4 alturas con nivel de bandejas ajustable. La
capacidad de carga es 60 kg. HolaBot es popular
por su gran volumen y capacidad de carga elevada.

120 platos pequenos
1 20 I — 39 platos grandes

33 cuencos

60 kg/recogida




I" Funciones del producto

Robot de recogida inteligente
Funcion de buscapersonas

Para que responda con rapidez a las instrucciones, los camareros pueden llamar a HolaBot mediante buscapersonas.
Se puede utilizar el siguiente dispositivo para enviar tareas al robot, lo que garantiza que esté disponible en todo momento.




Ill Funciones del producto

Robot de recogida inteligente
Tecnologia Air Motion y rastreo de sonido

Air Motion: funcionamiento mas

limpio y sencillo Rastreo de sonido: automatico e inteligent
La innovadora tecnologia de control Air Motion
permite al personal devolver a HolaBot a la zona
de lavado simplemente agitando la mano por
encima de la zona de deteccion del robot y asi
evitar el contacto

Tecnologia de reduccion de ruido frontal y
posicionamiento de fuente del sonido de rango
completo. HolaBot es capaz de identificar la ubicacion
del personal siguiendo el sonido «Hola, Hola» y girar el
compartimento hacia la mesa, lo que facilita la recogida
de platos y la limpieza de mesas




"I Funciones del producto: desempeno con seguridad excepcional

Seguro para ofrecer mayor seguridad

La tecnologia 3D para evitar obstaculos es la garantia de desempeno en seqguridad.

« 3 camaras RGB-D REALSENSE™
Confiere a HolaBot la mejor capacidad de percepcion 3D

 Detecta obstaculos con precision y se detiene en menos de
0,5 segundos si detecta alguno

o Alcance de deteccidn frontal extraancho; el maximo es 192,64°

« Mas de 10 metros de distancia de deteccion frontal

« Capaz de detectar objetos con una altura de tan solo 2 cm
 Deteccidon de obstaculos maxima de 5400 veces por minuto



Ill Funciones del producto: desempeno con seguridad excepcional

Seguro para ofrecer mayor seguridad

El sistema de suspension independiente garantiza un reparto estable

« El sistema de suspension ajustable y autoadaptativo
de HolaBot, que cumple las normas sobre vehiculos, se
adapta a las mejores condiciones al cambiar la frecuencia
de amortiguacion y resonancia en funcién del suelo y las
condiciones de movimiento

« Capaz de atravesar obstaculos de 5 mm

« Reparto de platos sin que se caiga la comida



I" Funciones del producto: certificaciones de seguridad

Paguete completo de certificaciones

HolaBot cumple los requisitos de numerosas certificaciones, como la certificacion CE de la UE, la certificacion FCC
de EE. UU,, la certificacion RCM de Australia, la certificacion IC de Canada, la certificacion IMDA de Singapur,
la certificacion MIC de Japon y la certificacion CR de China, lo que garantiza la seguridad y conformidad del robot

€ CE FC & IC
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I" Funciones del producto

Sensor 3D para evitar
obstaculos

La camara RGB-D en la parte
del cuello le permite evitar
obstaculos 3D con precision

Estructura completa

de aluminio

Aleacion de aluminio para aviacion
estructuralmente estable, antioxidante
y resistente a la corrosion

Nuevo radar laser

Radar laser personalizado con mejor
precision de deteccion

Posicionamiento visual de

camara

Camara de infrarrojos superior para
posicionamiento en tiempo real, permite
configurar la solucion de posicionamiento
visual completo

Compartimento interior de 120 |
120 platos pequenos, 39 platos grandes y
33 cuencos a la vez

Suspension con acoplamiento

independiente autonivelante

Suspension con acoplamiento independiente
autonivelante para evitar con facilidad los golpes
durante el recorrido



I" Especificaciones del producto

Dimensiones
del equipo

Especificaciones de HolaBot

541 x 531 x 1226 (mm)

Peso del equipo

60 kg

Material del equipo

Plastico de ingenieria
ABS/Aleacion de aluminio
para aviacion

Tiempo de carga

4,5 h

Duracion de la bateria

10-24 h (bateria sustituible)

Capacidad
de la bateria

25,6 Ah (niveles seguros
de corriente en el cuerpo
humano)

Velocidad de
desplazamiento

0,5-1,2 m/s ajustable

Capacidad de zona de
carga individual

15 kg/bandeja (4 bandejas)




I" Servicios auxiliares

Amables, practicos
y profesionales

Servicio posventa atento

1 ano de garantia gratis | Formacion gratuita |
Atencion al cliente 12 horas al dia los 7 dias de la semana
Servicios de la 10T: solucione mas del 90 % de los problemas

técnicos en linea

Pdngase en contacto con nosotros:

Correo electronico: global sales@pudutech.com
Pdngase en contacto con nosotros:

m a m Pudu Robotics




ll Servicios auxiliares: formacion en instalacion

Pudu Robotics ofrece diversos métodos de formacion y
tutoriales

Gracias al equipo técnico de posventa dedicado, Pudu Robotics no solo apoya la formacion en instalacion en linea
en todo el mundo, sino que también proporciona materiales de formacion variados

® ® 0 O ¢
NO.2 sale: Robot installation and commissioning

2. Create Map
2.3 Draw a topological map

Check whether the location map path is consistent with the path that the actual robot needs to
walk (the road accessible by the restaurant); Avoid missing certain roads; Draw a topological path
along the location map path after confirming that the path is correct. Principle of drawing a
topological path:

e Try best to along the static map path.

e Pay attention to the connection of the cross paths when drawing. A red circle will automatically
appear when the mouse is placed on the path.

e Draw with multiple paths when there is a curved path.

e The length of a single path (between two nodes) needs to be >1.2m, and the distance between
two adjacent paths is greater than 1.2m.

e The angle between the paths is >45°;

e The distance between the arrival point and path is <0.5m; The distance between the arrival point
and node is greater than 0.2m.

e Pay attention to observe whether the robot's positioning has changed when push a robot to
draw a topological map, and evaluate whether there is a positioning problem with the static map
again.

L 3 I |||
NO.2 sale: Robot installation and commissioning bl

3. Docking point settings
3.1 Single robot fixed docking
When only one robot is deployed in a restaurant; it is only necessary to set a fixed docking point, and it is
also necessary to set up a docking area. The specific operations are as follows:
1. Make sure the installation tool is connected to the machine, click "watcher" in the toolbar, and push the
robot to the designated stop.
2. Click "Meal point" button on the installation tool,
and enter the “meal point” number in the
pop-up dialog box (default starts from 0).
At this time, The "meal point" will be showed
in the right picture.
3. the docking mode select "One to One Mode ”.
4. Send map.
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Servicios auxiliares:-deteccidon remota de fallos

El servicio en la nube de la internet de las cosas
(Internet of things, IoT) de PUDU podria solucionar
mas del 90 % de los fallos tecnicos

Deteccion de fallos en tiempo real y generacion de informes a través de la plataforma en la nube: no depende de los comentarios de los
clientes, respuesta y gestion oportunas de los fallos

Analisis y gestion de fallos en linea: localiza el médulo con fallos con precision y gestiona mas del 90 % de los fallos en linea mediante la loT
Herramientas automaticas de diagnostico de fallos: mejora la eficiencia de la gestion de fallos y reduce los costes posventa

Disenio modular: facilita y profesionaliza el servicio posventa simplificando los pasos de mantenimiento

i PUDU CLOUD
Exportar informe

4 { diario desde loT

Autodiagnéstico mediante Analisis predeterminado
plataforma en la nube e informe| )

‘ 0 ~
i Comentarios de clientes . J ( 1 . D_lsenp modular3
Nofificar fallo + a través de WeChat { Recopilar fallo ¢ facil de intercambiar

Problema de software Problema de hardware

Linea de atencion posventa | / l l
m Reparar o

Actualizar software .
sustituir hardware

l

Problema resuelto Problema resuelto




III Servicios auxiliares: plataforma de cddigo abierto de PUDU

Plataforma de cédigo abierto de PUDU

La plataforma permite a los desarrolladores enviar comandos a traves de las interfaces, en lugar de en los robots

o

RESTfullSDK

RESTfullSDK necesita el servicio en

la nube en linea del cliente para
permitir la comunicacion entre PUDU
Cloud y la nube de los clientes a
través de RESTfullSDK, lo que hace
posible enviar comandos y recibir

los codigos de estado de los robots

-

Solucion de control remoto
SDK

Controle el robot de forma remota
Introduzca la tarea

Supervise la ubicacion y el estado
del robot

Reciba el estado de progreso de la
tarea del robot

Otros datos

=

P- -
l'l
AndroidSDK

Pudu proporciona la solucion de
acceso AndroidSDK de extremo a nube
AndroidSDK no depende de las
soluciones empresariales de los
clientes. Los usuarios pueden
desarrollar las miniaplicaciones a
traves de AndroidSDK, para realizar
llamadas directas y controlar el robot



I" Servicios auxiliares: servicios personalizados

Cree su propio HolaBot exclusivo

Paquete de voces i
g . Marcador multicolor
Aspecto personalizado personalizadas
1\ \

Chicas monas Chicos monos

Promocion mejorada

« Armonice los robots con el
ambiente del restaurante

« Mayor exposicion de marca

y servicio
, .. . Chicos ,
3 dias de produccion Chicas dulces enérgicos Nota: Los colores dependeran
e La produccion modular (implica de cada marcador real

etapas de confirmacidon-disefio-
lanzamiento) tarda un minimo
de 3 dias



ll Casos de éxito: caso de cliente

mas

Datos reales: i
convincente!

Restaurante en Shenzhen:

Area total: 1600 m2 zona de comedor: 1000 m2
Instalado en 1 dia (1 persona)

Mesas: 80 mesas

Capacidad de recogida de platos diaria: 210 veces

Comparativa de cantidades diarias de recogida de platos

300
258 76 951
250 243
22 227 29
1.48 211 209 .49
206
o 203 1.39 500
200 :
2 12 81 5 Py 454 1.31
9 196 TRA169 644 68 22
0 158 155
i
150 38
26 30
=] 116 21
o §
=) 04
o 100
o (® .55
=0 £1
g Sab Dom Lun Mar Mié Jue Vie Sab Dom Lun Mar Mié Jue Vie Sab Dom Lun Mar
11/30 1/12 2/12 12/3 12/4 12/5 12/6 12/7 12/8 12/9  12/10 12/11  12/12  12/13  12/14 12/15 12/16 12/17
= Cantidad de recogida de platos de HolaBot 186 59 73 87 206 133 186 79 116 166 169 203 229 251 209 243 158 155
== Cantidad de recogida de platos de personal 222 215 144 131 181 227 126 258 211 138 163 167 130 181 168 200 121 104
N (tasa de eficiencia) 0.84 0.27 0.51 0.66 1.14 0.59 1.48 0.31 0.55 1.20 1.10 1.22 1.76 1.39 1.24 1.22 1.31 1.49



